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Lineareinheiten

.f:f Funktionsiibersicht am Beispiel LES 5

e

9,

GE) Kunstoff-Schutzkappe Aufspannflache
elektromagnetisch abgeschirmt plangefrast

\
/

Wellenaufnahmekontur Profilunterseite
prazisionsgefrast plangefrast
* Beidseitige Endlagenpufferung * Spindelunterstiitzung ab einer * Kugelumlauf im patentierten
durch Weich-PVC-Parabelfedern Profillange von 1500 mm ohne Aluminium-Linearschlitten
* Gegenlagerung mit 2 Nadel- Einschrénkung des Verfahr- * Glasfaserverstarkte Umlenkteile
hiilsen bereichs mit Abstreifern
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Lineareinheiten

Funktionstibersicht am Beispiel LES 5

Abriebfeste Dichtlippen
zum Schutz der Filhrungselemente

yueyssw

Motor
im Profil integriert

* Spielfrei voreingestellte Kugel- * Integrierter Uberfahrendschalter e Riemenumlenkung und
gewindemutter mit Abstreifern * Spindellagerung mit Schrag- Anschlusselektronik komplett
* Zentrale Schmiereinrichtung fiir kugellagern von Schutzkappe abgedeckt
Kugelgewindemutter und * Axial spielfrei durch selbst-
-umléufe sichernde Spezial-Nutmutter
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Lineareinheiten

Lineareinheiten

mit Spindelantrieb

LES 4

mechanik

LES 4 mit seitlichem
Riemenantriebsmodul

LES 4 - Option Faltenbalg

Bestellschliissel
234 XXX OXXX

Profillange (L1)
z.B. 029 =290 mm (min.)
299 =2990 mm (max.)

(um die letzte Stelle gekiirzt)

Standard-Profil-Ldngen im

Antrieb Wellenschlitten

0 =Vorbereitung
Direktantriebsmodule

1 =Vorbereitung
Riemenantriebsmodul

0 = 1 Wellenschlitten 70 mm
2 = 2 Wellenschlitten 70 mm

100 mm-Raster bestellbar

Kugelgewindetrieb

0 = ohne

1 = Steigung 2,5 mm
2 = Steigung 4,0 mm
3 = Steigung 5,0 mm
4 = Steigung 10 mm
5 = Steigung 20 mm

Merkmale

e Alu-Wellenaufnahmeprofil
B75 x H75 mm, natur eloxiert
e Aufspannfldche und Profilunter-
seite plangefrast
* mit 2 Prdzisions-Stahlwellen
212 h6, Material Cf53,
Harte 60 = 2 HRC
* Alu-Wellenschlitten WS 5/70,
2 x WS 5/70 (70 mm lang), spielfrei
einstellbar, zentr. Schmierung
* Kugelgewindetriebe mit
2,5/4/75/10/20 mm Steigung
* Profilabdichtung durch
abriebfeste Dichtlippen
e Alu-Druckguss-Endplatten
* mit 2 End- bzw. Referenzschaltern,
Wiederholgenauigkeit = 0,02 mm
* abgedichtete Schragkugellager
im Antrieb-Stahlflansch

Optionen:

e Alu-Profil schwarz pulverbeschichtet

* Elektromagnetbremse im Motormodul
oder in Verldngerung der Antriebsspindel

e Stahlschlitten LS2 (Art.-Nr. 223007)

* AuBenliegender Endschalter-Anbausatz
(siehe Zubehor)

Auf Anfrage:

* [dngenmesssystem

* Faltenbalgabdeckung

* Montage links des Motormoduls

Antriebsmodule

siehe Katalogseite 2-68ff.

Technische Daten
Alu-Profil

Tragheitsmoment I, 107,711 cm#
Tragheitsmoment I, 125,843 cm#
*Schwerpunkt :J:;ekh"u"g 33,23 mm
Querschnittsflache 18,81 cm?
Werkstoff AIMgSiO, 5F22
Eloxierung E6/EV1
Gewicht mit Stahlwellen |6,2 kg/m
S:;v;c;tmrjn;}nStahlwellen 7,6 kafm

Leerlaufdrehmomente

Spindelsteigung
Drehzahl
(1/min)

25| 4 5 |10 | 20

500 15| 15 | 16 | 17 | 18

1500 19 |19 | 19 | 20 | 21

3000 23 | 24 | 24 | 25 | 26
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Lineareinheiten

mit Spindelantrieb

Lineareinheiten

LES 4

= 4
: g
Durchbiegung £,
® 3
F S
M Belastungsfall 1 § 3
5
g 2,5 200N,
- 2 400N
W ] |
1,5
F 100N
M Belastungsfall 2 + 1 =
05
4 /
4 o b
L | 500 1000 2000 3000
Linge L [mm]
Tragzahlen zulassige Spindeldrehzahlen
R LES4 mit einem WS 5/70 LES4 mit einem WS 5/70 ol -
- Spin teigun mm 25 4 5 10 20
Fra) = o2 c 2576,65N c, 2576,65N LES4/5/6 | PTETERIIP | | =
Fric) = c 1461,14N c 1461,14N TR Mtz T | 0
r(a) = —_—
sSina F, stat. 2200,67 N F, stat. 2200,67 N 490 4000 167 | 267 | 333 | 667 | 1333
F1 dyn. 1247,93N F, dyn. 1247,93 N 990 3000 125 200 250 500 1000
F, stat. 2576,65N F, stat. 2576,65N 1390 1500 63 100 | 125 | 250 | 500
F, dyn. 1461,14N F, dyn. 1461,14N 1490 * 3000 125 | 200 | 250 | 500 | 1000
M, stat. 36,45 Nm M, stat. 36,45 Nm 1990 % 1650 69 | 110 | 138 | 275 | 550
M, stat. 82,16 Nm M, stat. 82,16 Nm ZED® 1050 & W || 83| B B
M, stat. 96,20 Nm M, stat. 96,20 Nm 20 Zag 31 | S0 | 6 | 125 | 250
Mx dyn. 20,67 Nm Mx dyn. 20,67 Nm * mit Spindelunterstiitzung
M, dyn. 46,59 Nm m, dyn. 46,59 Nm
M, dyn. 54,55 Nm M, dyn. 54,55 Nm
75
MaBzeichnung L1
130 80
— 29 ‘« 25 25 25 25 —~{33 |—
Verfahrweg
. oo
bei 1xWS 5/70 = L1 -150 mm = =5 5 ] ] ©
bei 2 xWS 5/70 = L1 -280 mm g & S 1
- ¢ )
4xM6
externe Endschalter siehe Seite 2-83 Lochkreis @ 54
Ll 33 L3
52
80
MaBzeichnung
Alu-Profil 50
34
2x 5.2 24 *‘ a5
1 1
"‘O’. f] = ©
= -
/ * L
o
@ —— |——
3 R T e
O
LO)|
N
375
50
75
- o . . .
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Lineareinheiten

Lineareinheiten LES 6

mit Spindelantrieb

Merkmale

e Alu-Wellenaufnahmeprofil
B150 x H75 mm, natur eloxiert
e Aufspannfldche und Profilunter-
seite plangefrast
* mit 4 Prdzisions-Stahlwellen
212 h6, Material Cf53,
Harte 60 = 2 HRC
* Alu-Wellenschlitten WS 5/70,
2 x WS 5/70 (70 mm lang), spielfrei
einstellbar, zentr. Schmierung
———— * Kugelgewindetriebe mit
EEEE ooco 2,5/4/5/10/20 mm Steigung
* Profilabdichtung durch
abriebfeste Dichtlippen
e Alu-Druckguss-Endplatten
* mit 2 End- bzw. Referenzschaltern,
Wiederholgenauigkeit = 0,02 mm
* abgedichtete Schragkugellager
im Antrieb-Stahlflansch

mechanik

LES 6 mit seitlichem Riemenantriebsmodul

Bestellschliissel Profillinge (L1) Optionen:
2.8.029 =290 mm (min.) e Alu-Profil schwarz pulverbeschichtet
234 XXX 0OXXX 299 =2930 mm (max) e Elektromagnetbremse

e Stahlschlitten LS2 (Art.-Nr. 223007)
¢ Endschalter-Anbausatz (siehe Zubehdr)

Standard-Profil-Ldngen im
100 mm-Raster bestellbar

‘ ‘ (um die letzte Stelle gekiirzt)

Kugelgewindetrieb Auf Anfrage:
0 = ohne * Ldngenmesssystem
Antrieb Wellenschlitten 1 = Steigung 2,5 mm * Faltenbalgabdeckung
6 :VOrbereitung 0 = 2 Wellenschlitten 70 mm 2= Steigung 4,0 mm . Mon’[age links des Motormoduls
Direktantriebsmodule 2 = 4 Wellenschlitten 70 mm 3 = Steigung 5,0 mm
7 =\Vorbereitung 4 = Steigung 10 mm
Riemenantriebsmodul 5 = Steigung 20 mm

Antriebsmodule Technische Daten Leerlaufdrehmomente

siehe Katalogseite 2-68ff. Alu-Profil
Trdgheitsmoment I, 707,100 cm4 Spindelsteigung

Drehzahl
. (1/min)
Tragheitsmoment lly 212,200 cm#4 25| 4 5 10 | 20
*Schwerpunkt 75 132,78 mm 500 17 | 17 | 18 | 20 | 21
Querschnittsflache 30,07 cm? 1500 20 |20 22| 24 | 25
Werkstoff AIMgSiO, 5F22
3000 24 | 25 | 26 | 29 | 30

Eloxierung E6/EV1
Gewicht mit Stahlwellen | 11,4 kg/m
Gewicht mit Stahlwellen
und Spindel A4 Lggim

2-60
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Lineareinheiten LES 6

mit Spindelantrieb

Lineareinheiten

yueyosuw

= 4
H g
Durchbiegung £,
> 3,
F ‘g“ 3200N,
M Belastungsfall 1 5 3
2
S
a 25 S
| ’
! L ! 1,5 1600N
F 400N
M Belastungsfall 2 + ! 00N
05 |
0 == '—é
L } 500 1000 2000 3000
: Lénge L [mm]
Tragzahlen zulassige Spindeldrehzahlen
F ((Z) _ F2 LES 6 mit zwei WS 5/70 LES 6 mit vier WS 5/70 LES4/5/6 Spindelsteigung p [mm] 2,5 ‘ 4 5 10 20
cosa C° S0 I C” 6606 N Profillange L] Max. zul. Spindeldreh- max. zul. Vorschubgeschwindigkeit
F F1 C 231941 N c 3746N [mm] zahl n zul. [1/min] v zul. [mm/s]
a) = ——
' ( ) sina F1 stat. 4401,33 N F, stat. 5642N 490 4000 167 267 333 667 1333
;:1 dyn. 1980,96 N F, dyn. 3798 N 990 3000 125 200 250 500 | 1000
|:2 stat. 5153,30 N F2 stat. 6606 N 1390 1500 63 100 125 250 500
F, dyn. 231914 N F, dyn. 3746N 1490 * 3000 125 | 200 | 250 | 500 | 1000
M, stat. 211,54 Nm M, stat. 211,575 Nm 1990 * 1650 69 | 110 | 138 | 275 | 550
¥ con 164,31 Nm M, stat. 36673 Nm 2490 1050 44 70 88 | 175 | 350
2990 * 750 31 50 63 | 125 | 250
M, stat. 192,39 Nm M, stat. 429,39 Nm -
Mx dyn. 9521 Nm MX G 119,925 Nm mit Spindelunterstiitzung
M dyn. 73,95 Nm M, dyn. 207,87 Nm
M, dyn. 86,59 Nm M, dyn. 243,49 Nm
M B : h 75 4xM6
abzeichnung L1 Lochkreis @ 54
130 80
49
129~ 25 2525 25 -~ 33— —
Verfahrweg il %
. i3S
bei 2xWS 5/70 = L1 -150 mm Hl |
q Q Qo
bei 4XWS 5/70 = L1 -280 mm S| S 11 2 8
§ < o > G o o> {$
externe Endschalter siehe Seite 2-83
|| 33 L3
52
80
MaBzeichnung 125 s
: 6x 25,2 24 2 34 X
Alu-Profil 1 | | *
T T
w0 ©
S O(1)0 e
!
|5l
w (e} Q R [
~
..
I'O_N
- &
!
75 75
Abstand zur linken Kante k !
125
150
- ® . . .
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Lineareinheiten

Lineareinheiten LES 5

mit Spindelantrieb

Merkmale

e Alu-Wellenaufnahmeprofil

— B225 x H75 mm, natur eloxiert
* Aufspannfldche und Profilunter-
seite plangefrast

* mit 4 Prdzisions-Stahlwellen
212 h6, Material Cf53,
Harte 60 = 2 HRC
* Alu-Wellenschlitten WS 5/70,
2 x WS 5/70 (70 mm lang), spielfrei
einstellbar, zentr. Schmierung
* Kugelgewindetriebe mit
2,5/4/75/10/20 mm Steigung
* Profilabdichtung durch
abriebfeste Dichtlippen
e Alu-Druckguss-Endplatten
* mit 2 End- bzw. Referenzschaltern,
Wiederholgenauigkeit = 0,02 mm
* abgedichtete Schragkugellager
im Antrieb-Stahlflansch

mechanik

LES 5 mit integriertem Riemenantriebsmodul

Bestellschliissel Profillinge (L1) .
z.B. 029 =290 mm (min.) Optllonen:f'l ) erbeschich
299 =2990 mm (max.) e Alu-Profil schwarz pulverbeschichtet
2 3 4 X X X 0 X )‘( X (um die letzte Stelle gekiirzt) . Elektromagnetbremse
‘ Standard-Profil-Lingen im e Stahlschlitten LS2 (Art.-Nr. 223007)
100 mm-Raster bestellbar * Endschalter-Anbausatz (siehe Zubehdr)
Kugelgewindetrieb Auf Anfrage:
0 = ohne . )
Antrieb Wellenschlitten 1 = Steigung 2,5 mm . kalr;gegn?eszsgstim
3 =Vorbereitung 0 = 2 Wellenschlitten 70 mm 2 = Steigung 4,0 mm altenbaigabdeckung
Direktantriebsmodule 2 = 4 Wellenschlitten 70 mm 3 = Steigung 5,0 mm
4 =\Vorbereitung 4 = Steigung 10 mm
Riemenantriebsmodul 5 = Steigung 20 mm
Antriebsmodule Technische Daten Leerlaufdrehmomente
siehe Katalogseite 2-68ff. Alu-Profil
Tragheitsmoment I, 2361,654 cm# A Spindelsteigung
renza;
. (1/min)
Tragheitsmoment lly 298,925 cm#4 25| 4 5 10 | 20
*Schwerpunkt 50 133,39 mm 500 15 (15 | 16 [ 17 | 18
Querschnittsflache 42,49 cm? 1500 19 119 119 | 20 | 21
Werkstoff AIMgSiO, 5F22
3000 23 | 24| 24| 25 | 26
Eloxierung E6/EV1
Gewicht mit Stahlwellen | 13,8 kg/m
Gewicht mit Stahlwellen
und Spindel 52 Lggim

2-62
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Lineareinheiten

mit Spindelantrieb

Lineareinheiten

LES 5

yrueysou

Durchbiegung T ¢ 7
E
2 35
F 5
M Belastungsfall 1 %" 3 12800N)/ /1600N
=
,:| |:| s
8 25
6400N
\‘ L | 2 500N
1,5
F
M Belastungsfall 2 1 3200N
400N
05
o B
500 1000 2000 3000
Lidnge L [mm]
Tragzahlen zulassige Spindeldrehzahlen
B LES 5 mit zwei WS 5/70 LES 5 mit vier WS 5/70 LES 4/ 5/ 6 | Spindelsteigung p [mm] 2,5 ‘ 4 5 10 20
Fr ((,Z) = m Co 5153,30 N Cn 6606 N “Profillange L| max. zul. Spindelqreh- max. zul. Vorschubgeschwindigkeit
F c 231941 N c 3746 N [mm] zahl n zul. [1/min] v zul. [mm/s]
Fr(a) = o Fstat. 220033 N P stat 622N 490 4000 167 | 267 | 333 | 667 | 1333
. dyn T Frdym. 31988 990 3000 125 | 200 | 250 | 500 | 1000
1390 1500 63 | 100 | 125 | 250 | 500
F, stat. 515330 N F, stat. 6606 N
1490 * 3000 125 | 200 | 250 | 500 | 1000
F, dyn. 2319,14 N F, dyn. 3746 N
W stat 376.59 Nm o 1990 * 1650 69 110 138 275 550
x Stat ! fy S 225715\ 2490 * 1050 44 70 88 175 | 350
M, stat. 164,31 Nm M, stat. 366,73 Nm 2990 * 750 31 50 63 125 | 250
M, stat. 192,39 Nm M, stat. 429,39 Nm :
M, dyn. |16949Nm | [M dyn. | 239,85Nm i Spndelerszing
M, dyn. 73,95 Nm M, dyn. 207,87 Nm
M, dyn. 86,59 Nm M, dyn. 243,49 Nm
. 4 x M6
MaBzeichnung 7 L Lochkreis 2354
130
Verfahrwe
9 »29\« 25 25 25 {33~
bei 2xWS 5/70 = L1 -150 mm u 1 f
. I — e
bei 4xWS 5/70 = L1 -280 mm i ,a] LT 1|
& RS 1
| [=ITe]
) . I % % EE N
externe Endschalter siehe Seite 2-83 | H
I
! T 1
| < 2 10
I 11
133l
. 52
MaBzeichnung pra
Alu-Profil
200 .
12x252 50 74 34 *‘ A
% || || \ +
= hﬂ ©
T*{] *
Q O |5
R 2
o]
o ee o
© i'ed
Py | 4 ~
<
1 5
| 150 ‘
50 50 L 50 50 ‘
225
. N . . .
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Lineareinheiten

Theoretisch kritische Drehzahl

Berechnungen

mechanik

pr///////4
SEac o R iE}
, N
a=238 - L -
s
a=209 B L -

Definitionen

Nyl [min"!]  maximale zulassige Drehzahl

a Einbau-Beiwert

dy, [mm] Kerndurchmesser der Spindel

L [mm]  Spindelldnge zwischen den
Spindellagerungen und den Spindelenden

Kritische Drehzahl

In den meisten Anwendungs-
fallen ist es erforderlich,
Gewindespindeln auf ihre
kritische Drehzahl hin zu
tberpriifen.

Die kritische Drehzahl einer
Gewindespindel ist diejenige, die
die Resonanzschwingungen
dieser Spindel hervorruft.

Diese kritische Drehzahl st
abhangig vom Kerndurchmesser,
von der freitragenden Ldnge und
von der Einbauart der Gewinde-
spindel.

Unter Beriicksichtigung eines
allgemeinen Sicherheitsfaktors
von 0,8 Iasst sich die maximal
zuldssige Drehzahl wie folgt
ermitteln:

ae d2 5
nzu| = 392. Lz 10

Knicklast

Die Kugelgewindespindel sollte
unter Last mdglichst nur auf Zug
beansprucht werden.Treten Druck-
belastungen auf, so ist die Spindel
auf Knickung zu berechnen.

Bei einer Sicherheit von 3,0
- - - i gegen Knickung erhdlt man
b = 2’0 <¥>
34 000°bed,*
o l — L2
Definitionen !
Fu N zuldssige Druckbelastung
d, [mm]  Kerndurchmesser der Spindel
Ly [mm]  freie Knickldnge, d.h. der maximale
Abstand zw. Mittellagerung und der
Mitte der Gewindemutter
b Einbau-Beiwert
MECHANIK | Lineareinheiten made by isel’




Lineareinheiten

Antriebsdimensionierung Berechnungen 3
(D
Berechnung des Antriebsmoments Definitionen Q)
. . -
: . . M N forderliches Antrieb t
Das erforderliche Antriebsmoment setzt sich aus a INm]erforderliches fiEbsmomen —
- Lastmorment M, My INml  Moment, resultierend aus den ver- A~
o schiedenen Belastungen
- Beschleunigungsmomenten M, und M, Meg INm]  Leerlaufdrehmoment
- Leerlaufdrehmoment M, Myt [Nm]  rotatorisches Beschleunigungsmoment
Zusammen. Myans [INm]  translatorisches Beschleunigungsmoment
Fx N Vorschubkraft
Ma = Miagt + Mygans + Migp + Miggr g Imsf Erdbeschleunigung
Viax  [m/s] maximale Verfahrgeschwindigkeit
m kg] die zu transportierende Masse
a [m/s2] ~ Beschleunigung
Lastmoment p [mm] Sp.indelsteigung
eistun
P kW Leistung
M Fx e p L [mm]  Linge
last 2 e 17 1000 Nmax [Min-11  maximale Drehzahl
u Reibfaktor
Js, [kgm?/m] Massetragheitsmoment der Spindel
mit Vorschubkraft FX =mege°u pro Meter
o NI Beschleunigungskraft
Translator. Beschleunigungsmoment Mechanische Daten
Fyop EEEE N N
Mtrans = 3 e 1+ 1000 Alu-Profil BxH (mm) 75x75  225x 75 15075
Fiihrungsgewicht (kg/m) 6,2 13,8 11,4
F Tragheitsmoment I, (cm4) 126 299 212
. _ N
mit Vorschublraft 5= M ¢ a Trégheitsmoment I, (cm¢) 107 2362 707
Gewicht mit Spindel (kg/m) 7,6 15,2 12,8
Bei vertikalem Einsatz ist der Massenbeschleunigung a WS 570 WS 570
die Erdbeschleunigung g=9,81 m/s2 hinzu zu addieren. Tl 2X WS 5-70 4x WS 5-70
Schlittengewicht (kg) 0,34/0,68 0,68/1,36
Spindelsteigung (mm) 2,5/4/5/10/20
Rotator. Beschleunigungsmoment max. zul. Vorschubkraft (N) 2626 /3450 / 3450/ 3150 / 1425
Wiederholgenauigkeit (mm) + 0,02
genauig
M _ JSp ¢ L ° nmax *a°* 2 *T Verfahrweg (mm) L1-150/L1-280
rot Vmax ° 60 ° 1000 Geréuschpegel (dBA) <85
Temperaturbereich Lager (°C) 0-40
Temperaturbereich Betrieb (°C) 0 - 60 (80)
Antl’l e bS | EIStU ng Relative Luftfeuchtigkeit (%) <90
P _ I\/lA ® Nmax
9550
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Lineareinheiten

Kombinationsbeispiele

mechanik

Kreuztisch Kreuztisch 2-Achs-H-Konstruktion

2 X LES 5 2 X LES 5 2 X LES 4, LES 5, 2 x PS 6, PS 4,
PS 4 mit VP 2 VP 2 mit PS 4 Gantry-Betrieb

Montage Schlitten auf Schlitten

2-Achs-Flachbettanordnung 2-Achs-Hubanordnung
2 x LES 4, LES 5,2 X PS 2 2xLES5, 2xPS 4
2 x WV 2, PS 4, Gantry-Betrieb WV 6

2-Achs-Auslegeranordnung 2-Achs-H-Konstruktion
2xLES5 LES 5,2 X LES 6, 2 x WV 7,

2 xPS 4 2 x PS 12, PS 4, Gantry-Betrieb
WV 3

MECHANIK | Lineareinheiten made by isel’



Kombinationsbeispiele

Lineareinheiten

3-Achs-Auslegeranordnung
2 X LES 5, LES 6, WV 3, 2 X PS 4, PS 7

yrueyoou

3-Achs-
Hubauslegeranordnung
3xLES5, WV 3,2xPS4, VP2

2xLESS5, 2xLES6, 2 xWV 7,
2 x PS 4, PS 12, Gantry-Betrieb

3-Achs-Flachbettanordnung
2 x LES 4, LES 5, LES 6, 2 x PS 2, 2 x WV 2,
PS 4, PS 7, Gantry-Betrieb

4-Achs-Portalanordnung
3xLESS5, 2 xLES 6,2 x WV 7,
3xPS4,2xPS12

5-Achs-Flachbettanordnung

2 x LES 5 (Z-Achsen), LES 5 (2 Spindeltriebe)
2xLES4,2xPS2,2xWV2,

2 x PS 4 mit VP 2

made by isel’
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Lineareinheiten

Motormodul

e

=
c
<
U
@
S

Bestell{ibersicht

396112 0060

396058 0060

396415 0060

396423 0060

396423 0070

396466 0070

396444 0070

396082 0060

396085 0060

396088 0060

396058 1060

396112 1060

396415 1060

396423 1060

396423 1070

396058 0260

396415 0260

396423 0270

396082 0260

396058 1260

396415 1260

396423 1270

MC 1-10

IT 116 Flash

MC 1-20

MC 1-20

MC 1-40

MC 1-40

MC 1-40

iMC-S8

iMC-S8

iMC-S8

IT 116 Flash

MC1-10

MC 1-20

MC 1-20

MC 1-40

iCU-DC/ iPU-DC

iMC-P /iIMC-S8

iCU-EC/iPU-EC

iCU-EC/iPU-EC

iCU-EC/iPU-EC

Schaltschrank

Schaltschrank

iMC-S8

iMC-S8

iMC-S8

iIMC-P /iIMC-S8

iCU-DC/iPU-DC

iCU-EC/iPU-EC

iCU-EC/iPU-EC

Schaltschrank

396058 2060 396058 2260 IT 116 Flash iMC-P
396112 2060 MC 1-10 iCU-DC
396415 2060 396415 2260 MC 1-20 iCU-EC
396423 2060 MC 1-20 iCU-EC
396423 2070 396423 2270 MC 1-40 iCU-EC
yBt] MECHANIK | Lineareinheiten isel’




Lineareinheiten

Motormodule

yueyssw

MaBzeichnung
Motormodul 1
L
25 e
Art.-Nr. Motormodul Lange L i
o =T
396112 0060 DC 100 185 mm o
< O
396058 0360 M5 200 HT-2 mit Bremse 165 mm 8 s
396058 0060  MS 200 HT-2 ohne Bremse 105 mm i i
15
77 5
MaBzeichnung
EC 60
©
=
Art.-Nr. Motormodul Lénge L I o
=
396415 0260 EC 60S mit Bremse 99 mm B i
[ee] <
396415 0060 EC 60S ohne Bremse 99 mm ; g
396423 0060  EC 60L 48V 120 mm j:B
3964230070 EC60L310V 120 mm 38 L 2
15
77 5
MaBzeichnung

Motormodul 2

“@

©
Art.-Nr. Motormodul ~ Lange L b = R54 A 0]
~
_ <
396466 0070  EC 86L 151 mm -
| <t (=3
< 0| (=3}
396444 0070  EC 86S 126 mm | o
396085 0060  MS 600HT 96 mm
1
396088 0060  MS 900 HT 126 mm _ ||
L 25
15
77 5
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Lineareinheiten

=<  Kupplungsgehause Antriebselemente-Zubehér
-

U Anschlussmaglichkeiten

(), Vorbereitung Direktantrieb

E Anschluss-

v e . Winkelgetriebe | Winkelgetriebe
méglichkeiten LES 4 LES 6 LES 5 : . : :
Direktantrieb Befestigung 0° | Befestigung 90
MS 200 HT-2 Anschluss iiber Kupplungsgehduse 1 Kupplungs-
DC 100 kurze Hiilse gehduse 1
EC60 mit entsprechender Wellenkupplung lange Hiilse
MS 600 HT Anschluss iiber Kupplungsgehduse 2 Kupplungs-
MS 900 HT kurze Hiilse gehduse 2
EC86 mit entsprechender Wellenkupplung (Seite B 116) lange Hiilse
Winkelgetriebe geteiltes Kupplu?gsgeh&use
Befestigung 0° LCTE LI

gung mit entsprechender Wellenkupplung Anschluss iiber
Transmissionswellensatz
Winkelgetriebe geteiltes Kuppluitgsgehause
Befestigung 90° bl
mit entsprechender Wellenkupplung

Bestelliibersicht
Kupplungsgehéduse

Kupplungsgehduse 1 Kupplungsgehéuse 2 geteiltes Kupplungsgehduse

kurze Hulse kurze Hulse kurze Hilse

Art.-Nr.: 218 100 0001 Art.-Nr.: 218 100 1001 Art.-Nr.: 218 100 2001

lange Hulse lange Hulse lange Hillse

Art.-Nr.: 218 100 0002 Art.-Nr.: 218 100 1002 Art.-Nr.: 218 100 2002

Ku p p | u n g e n Kupplung Art.-Nr.: d, d,
218 001 5060 5,0 6,0

20/30
218 001 9999 von 4 bis 7 mm

218 002 6380 6,35 8,0

30/40 218 002 8080 8,0 8,0

218 002 9999 von 6 bis 13 mm

218 003 9580 9,52 8,0

40/60
218 003 9999 von 8 bis 18 mm

2-70
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Lineareinheiten

Kupplungsgehause Antriebselemente-Zubehér

MaBzeichnung

Kupplungsgehéuse 1
4 Befestigungsschrauben M6 x 75 100*

yueyosuw

15 62 88*
1 a8 5
g °f AN g8
Q Q x
|
—122.5/=~[22 5= —

*) MaBe beziehen sich auf AbmaBe mit langer Hiilse
d1 = Motorwellendurchmesser 6.35 /8 / 9 mm
passende Wellenkupplung WK 40/60 auf Seite B117 (nicht im Lieferumfang enthalten)

MaBzeichnung
Kupplungsgehéuse 2
4 Befestigungsschrauben M6 x 75 100* g
15,62 88* (3
3~ -3 33*
60
o od1 o8 I
8 — = 8 <
o |
—122.5==122.5/=—

2 e

*) MaBe beziehen sich auf AbmaBe mit langer Hiilse
d1 = Motorwellendurchmesser 6.35 /8 / 9 mm
passende Wellenkupplung WK 40/60 auf Seite B117 (nicht im Lieferumfang enthalten)

MaBzeichnung
geteiltes Kupplungsgehduse
Anschlussseite -~ 32 ‘f $‘ ~—32 62* w;;\fr;;cehllssestitleg; .

Linearfiihrung

Os, — : ~
- |
o | 4 o
E . — E 4 Verbindungs-
< < schrauben M5
15~ o
- 27 = 27 57* Q

*) MaBe beziehen sich auf AbmaBe mit langer Hiilse
passende Wellenkupplung WK 40/60 auf Seite B117 (nicht im Lieferumfang)
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Lineareinheiten

Motoranschlussbelegungen

mechanik

Anschlussbelegung fiir Schrittmotoren

1 Motorphase 1A
Motorphase 1B
Motorphase 2A
Motorphase 2B
+24V Schalter
+24V Bremse
GND Schalter
GND Bremse
9 Endschalter 1
10 Endschalter 2
1
12 -
Gehéause- Kabelschirm

Motoranschluss
Motoranschluss

0 N o Ul WwN

Ansicht auf Stifteinsatz an der Steckseite Ansicht auf Stifteinsatz

an der Steckseite

Sub-D 9-pol. Stift

1 Motorphase 1A
Motorphase 1B
Motorphase 2A
Motorphase 2B
+24V Schalter
+24V Bremse
Endschlater 2
GND Bremse

9 Endschalter 1
Gehé&use- Kabelschirm

00 N O U B WN

Anschlussbelegung fiir biirstenbehaftete DC-Servomotoren (BDC)

1 Motorphase 1 (U+)
Motorphase 1 (U-)
Motorphase 1 (U+)*

Motorphase 1 (U-)

+24V Bremse

GND Bremse

Encoderanschluss
Motoranschluss

*

0 N oUW N

9 Schutzleiter PE
Gehause- Kabelschirm

Ansicht auf Stifteinsatz an der Steckseite * Motorphasen werden teilweise

liber 2 Adern angeschlossen. Ansicht auf Stifteinsatz

an der Steckseite

Sub-D 15-pol. Stift

1

2 +5V Encoder
3 Encoderspur /Z
4 Encoderspur /B
5 Encoderspur /A
6 +24V Schalter
7 Endschalter 1
8 GND Schalter
9 -

10  GND Encoder
1" Encoderspur Z
12 Encoderspur B
13 Encoderspur A
14 Refernzschalter
15  Endschalter 2
Gehause- Kabelschirm

Anschlusshelegung fiir biirstenlose EC-Servomotoren (BLDC) 48V

Motoranschluss M23 9-pol. (8+1) Stift Encoderanschluss
1 Motorphase U
Motorphase V

Motorphase W

+24V Bremse
GND Bremse

9 Schutzleiter PE
Gehé&use- Kabelschirm

0 N o Ul B W N

Ansicht auf Stifteinsatz an der Steckseite

Ansicht auf Stifteinsatz
an der Steckseite

Sub-D 15-pol. Stift

1 Hall Signal A
2 +5V Encoder / Hall
3 Encoderspur /Z
4 Encoderspur /B
5 Encoderspur /A
6 +24V Schalter
7 Endschalter 1
8 GND Schalter

9 Hall Signal B

10 GND Encoder

" Encoderspur Z

12 Encoderspur B

13 Encoderspur A

14 Hall Signal C

15  Endschalter 2
Gehause- Kabelschirm

MECHANIK | Lineareinheiten
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Lineareinheiten

Motoranschlussleitungen 3
(D
q
Anschlussbelegung fiir biirstenlose EC-Servomotoren (BLDC) 310V g:;
Motoranschluss M23 9-pol. (4+3+1) Stift Encoderanschluss -}
O O 1 Motorphase U 1 Hall Signal A f—
PE  Schutzleiter PE 2 +5V Encoder/ Hall A

3 Motorphase W 3 Encoderspur /Z

4 Motorphase V 4 Encoderspur /B

A +24V Bremse 5 Encoderspur /A

B GND Bremse 6 +24V Schalter

C Temp + 7 Endschalter 2

D Temp - 8 GND Schalter

Geh&use- Kabelschirm 9 Hall Signal B

O O 10 GND Encoder

" Encoderspur Z
12 Encoderspur B
Ansicht auf Stifteinsatz 13 Encoderspur A
an der Steckseite 14 Hall Signal C
15 Endschalter 2
Gehduse- Kabelschirm

Ansicht auf Stifteinsatz an der Steckseite

Ubersicht Motoranschlussleitungen fiir Schritt-, DC-Servo-, sowie EC-Motoren*

Artikelnummer Bezeichnung

392750 0500 5-Meter Schrittmotorleitung M23 12pol. Stecker - Buchse 1:1

392755 0500 5-Meter Schrittmotorleitung DSub 9pol. Stecker - M23 12pol. Buchse

392781 0500 5-Meter Schrittmotorleitung DSub 9pol. Stecker - Buchse 1:1

392759 0500 5-Meter DC/EC-Servomotorleitung M23 9pol. (8+PE) Stecker - Buchse 1:1
392760 0500 5-Meter DC/EC-Servomotorleitung M23 9pol. (8+PE) Buchse - Aderendhiilsen
392740 0500 5-Meter Encoderleitung DSub 15pol. Stecker - Buchse 1:1

392325 0500 5-Meter Encoderleitung M23 17pol. Buchse - DSub 15pol. Stecker

392305 0500 5-Meter EC/AC-Servomotorleitung M23 310V (443 +PE) Buchse - Aderendhiilsen
392307 0500 5-Meter EC-Servomotorleitung M23 (4-+3+PE) Stecker - Buchse 1:1

Alle angegebenen Motor- und Encoderleitungen sind schleppkettentauglich.

* weitere Langen auf Anfrage !
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Lineareinheiten

Montagesatz mit Winkelgetriebe Antriebselemente-Zubehor

Einbauvarianten

Kupplungsgehdusesatz 90° Kupplungsgehdusesatz 0° (1) Winkelgetriebe

mechanik

@ geteiltes Kupplungsgehause mit
1) Wellenkupplung WK 40/60
(3) LES 4,LES 6 oder LES 5
(Vorbereitung Direktantrieb)

@ Kupplung flr Transmissionswelle @25

@ (5) Transmissionswelle @25
@ Stehlager - empfehlenswert ab einer
Transmissionswellenldnge von 1500 mm
3 4 & (6

MaBzeichnung

Winkelgetriebe
26 74 325

M4, 8 tief

Passfeder
4x4x20

T
| 3
i LO)| <

- I O Q < — | W 0
‘ Q > Q < ©] ©
‘ |

75N ‘ Y/ any

INVA% ARV

Bestelliibersicht

Montagesatz mit Winkelgetriebe Transmissionswelle Kupplung / Stehlager

bei H-Konstruktion an LES 4 / LES 6/ LES 5, Hohlwelle @ 25 mm x 4 mm, blank Kupplung fiir Transmissionswelle
Befestigung 0° 7 ’ 1000 mm Umsetzung von 12 auf 25 mm, VE 2 St.
Lieferumfang: 2 x(1,2x(2),2x4) Art.-Nr.: 219001 0125 Art.-Nr.: 218050 0002

Art.-Nr.: 216150 0001

bei H-Konstruktion an LES 4/ LES 6/ LES 5, Hohlwelle @ 25 mm x 4 mm, blank Stehlager fir Transmissionswelle
Befestigung 90° ) 2000 mm VE 1 Stiick

Lieferumfang: 2 x(1), 2x(2), 2 x(4) Art.-Nr: 219001 0225 Art.-Nr.: 896202 5562

Art.-Nr.: 216150 0002
Passende Direktantriebsmodule LES 4/5/6 siehe Tabelle Seite ,2-68".
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Lineareinheiten

Montagesatz mit Winkelgetriebe Antriebselemente-Zubehér

MaBzeichnung und Technische Daten

yueyssw

Stehlager - zur Vermeidung von Schwingungen / zur
Unterstiitzung der Transmissionswelle (empfehlenswert
ab einer Wellenlange von 1500 mm)

Transmissionswelle Ubertragbares 18 Nm
Drehmoment
Gewicht der
Kupplung O3k
©
B Gewicht der Welle 0,540 kg/m
©
[+ —
N a1 | Massentragheits-
T =l moment d. beiden 2,68" 10 * kgm?
1 Kupplungen
Massentragheits- O BT
e e WEle 8,171 " 10°kgm?/100 mm

MaBzeichnung Kupplung

Artikel-Nr. 218050 0002
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Lineareinheiten

Schlitten-/Kreuztischplatten

Verbindungselemente

mechanik

Lochbild Schlittenplatte PS 1
L125xB 70 xH 7,7 mm

Verbindungskreuz
2xLES 4

Art.-Nr.: 2720007

Montage an:
LES 4 mit 1 x WS 5/70

Art.-Nr.: 277001

Lochbild Schlittenplatte PS 2
L 255xB 70 x H 7,7 mm

Montage an:
LES 4 mit 2 x WS 5/70

Befestigungsmaglichkeit fir:
Verbindungswinkel WV 2 / WV 5

Art.-Nr.: 277002

100 EIN
50 Q L
B6Hr mhEE
ﬁ —@
Ly < 1=
211 27 PN s
5 tief
N o ) =] 10
br 83— 3 250
9 6.6 25
$ ) 4 x M6

3x@6H7

130 6 x M6
& & &
211 25 25 25 25
5 tief
o N L ¥ D o
NI =4 ‘S\ NS/ 10|
= L)
IS
& & &
100 75 56

Lochbild Schlittenplatte PS 3
L 220 xB 125 x H 7,5 mm

Montage an:

LES 5 mit 2 x WS 5/70 Art.-Nr.: 277003

Wa
© i 4
5 tief
S
4
266 Q
e L8 B I N g 8
g 2 2
Q
@ O
¥
D6H7 _4
&« :
4 x M6

Lochbild Schlittenplatte PS 4
L 255 x B 220 x H 7,5 mm

Montage an: LES 5 mit 4 x WS 5/70
Montage Kreuztisch: LES 5 mit LES 5 (in Verbindung mit VP 2)
Befestigungsmaglichkeit fir: Verbindungswinkel WV 3 / WV 6

240 Art.-Nr.: 277004

130

“ 25 25 [—

{}$$*25$ 4 %25£$
kS @

T 100 T 100

& ¢

® 288
‘b+
96‘ N
211
& et $\'$’>» M
¢ €+ & &% &
o ¢ 26.6 p ? &
56
100 131

Lochbild Schlittenplatte PS 6
L220xB 125 xH 7,5 mm

Montage an: LES 4 mit 2 x WS 5/70
Montage Kreuztisch: LES 4 mit LES 5 (inVerbindung mit PS3)
Befestigungsmaglichkeit fir: LES 4 / LES 5

Art.-Nr.: 277011
200
130

i @

17

@ 25 25 @% ¥

N4 Wz“ - ¥ ¥ o =
N~

5 tief I A

@ B g &
26.6

@ Iz

Lochbild Schlittenplatte PS 7
L255xB220xH 7,5 mm

Montage an: LES 6 mit 4 x WS 5/70
Montage Kreuztisch: LES 6 mit LES 5 (in Verbindung mit PS 4)
Art.-Nr.: 277016

240
75

I3 {@ﬁ
4
SN2 26 &
g Ite|
& «$ :
1066 - 2|8
B CRE
6x @1 204
¥
¥
Te)
4x @6, ~
@ 5

@ @ 81l 84 6,6 e —
¥ ¥
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Verbindungselemente

Lineareinheiten

Schlitten-/Kreuztischplatten

Lochbild Schlittenplatte PS 8
L125xB 145xH 7,7 mm

Montage an:

LES 6 mit 2 x WS 5/70

100
50

Art.-Nr.: 277017

72
e\\i
&
s
17
N2

D D w| 8
@ =
@b
+
211 )
5 tief
(NG
& 066 &

Lochbild Schlittenplatte PS 9
L 250 x B 145 x H 7,5 mm

Montage an: LES 6 mit 4 x WS 5/70
Befestigungsmaglichkeit fir: Verbindungswinkel WV 7
Art.-Nr.: 277018

130

4 y b
o A
< @%} e
25 | 25 &
)
— ol &
911
5 tief
© ¢ @ ¢ ©
6.6
> &> &
100 50 48

yueyoou

Lochbild Schlittenplatte PS 10
L210x B 215x H 7,5 mm

Montage an: LES 6 mit 4 x WS 5/70
Montage Kreuztisch: LES 6 mit LES 6 (in Verbindung mit PS 11)

195
130

Art.-Nr.: 277019

©
&
©

211
5 tief

| > &
26.6 &

©

180
155

75
é ©
o
&

&
Y @

O

& o
N\
% 5
1) -
& < ©
& 4 € 2

{21 ]
—{32.5 =

100
112

Lochbild Schlittenplatte PS 11
L210xB215x H 7,5 mm

Montage an: LES 6 mit 4 x WS 5/70
Montage Kreuztisch: LES 6 mit LES 4 (in Verbindung mit PS10)
Befestigungsmaglichkeit fiir: LES 6

195

- Art.-Nr.: 277020
T
e ¢ ol o —
o1 ¢ <T> -
5 tief @ﬂ
tae.s: ! r@
i — : S——E
& & ©
O6H7 g (# & -
& & @ &

Lochbild Schlittenplatte PS 12
L 220 xB 180 x H 7,5 mm

Montage an: LES 6 mit 4 x WS 5/70
Befestigungsmaglichkeit fir: LES 5

240

Art.-Nr.: 277021

Lochbild Verbindungsplatte VP 2
L 255xB 220 xH 7,5 mm

Montage an: LES 5 mit 4 x WS 5/70
Befestigungsmaglichkeit fiir: LES 5

240

150

Art.-Nr.: 277006

l_ —‘ 150
ko é ©
N
- & © mr@
| & 26 H7 ﬁl—; . .
& al
&
8 & & 8 § . Jo
° Stef B b—— I -k
& 066/ @ 5 tief
P P ¢ N o066/
. . ® e .
N
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Lineareinheiten

=2  Schlitten-/Kreuztischplatten verbindungselemente
-

'S Lochbild Schlittenplattenset fiir Kreuztisch LES 4 M6 a0

() L 100 x B 100 x H 8 mm %3 Q

Montage an: LES 4
Befestigungsméglichkeit fir: LES 4

Art.-Nr.: 277008

50
87

@ v

Kreuztischverbindungsplatten 1
Kreuztischverbindungsplatten 1

2x L255xB220xH8 mm

ein Set aus PS 4 und VP 2,
fiir die rechtwinklige Verbindung
zweier Linearflihrungen LES 5

Art.-Nr.: 277010

Kreuztischverbindungsplatten 2
Kreuztischverbindungsplatten 2

2x L220xB125xH8 mm

ein Set aus PS 3 und PS 6,

fir die rechtwinklige Verbindung
einer Linearflihrung LES 5 mit einer
Linearfiihrung LES 4

Art.-Nr.: 277012

Weitere Kombinationsbeispiele

Kreuztisch LES 5 und LES 6
PS 4 und PS 7

Kreuztisch 2 x LES 6
PS 10 und PS 11

Kreuztisch LES 4 und LES 6
PS 11 und PS 10

avey MECHANIK
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Lineareinheiten

T-Nuten-Schlittenplatten Verbindungselemente 3
D
Lochbild T-Nutenplatte PT 25 x 250 fiir LES 4 9:3-
L100xB 75 x H 20 mm L200xB 75 x H 20 mm -
Montage an: LES 4 mit 1x WS 5/70 Montage an: LES 4 mit 2x WS 5/70 -
Art.-Nr.: 277030 0001 Art.-Nr.: 277030 0002 Y
90° Senkung fur M6
X .0 o )
@!‘mu X e
90° Senkung fir M6 = 26", o
I ™
Lol o ik
‘ —
¢ ]
/ a{[[©
267 AT |@ 13 N |
9
Lochbild T-Nutenplatte PT 25 x 250 fiir LES 6
L100xB 125 x H 20 mm L200x B 125 x H 20 mm
Montage an: LES 6 mit 2x WS 5/70 Montage an: LES 6 mit 4x WS 5/70
Art.-Nr.: 277030 0003 Art.-Nr.: 277030 0004
4x25 = 100 90° Senkung fiir M6
X o TETTTTTE
) S = ©
= “ S ©)
90° Senkung fur M6 26" °
] 1 3
© G
o] 1 oMt B 9 > <
6" | [ ® S THEH 1L
119
75 75
Lochbild T-Nutenplatte PT 25 x 250 fiir LES 5
L 100 x B 250 x H 20 mm L 200 x B 250 x H 20 mm
Montage an: LES 5 mit 2x WS 5/70 Montage an: LES 5 mit 4x WS 5/70
Art.-Nr.: 277030 0005 Art.-Nr.: 277030 0006
90° Senkung fir M6
‘ 9x25 = 225 ‘ 5 ®
X 25 & O
0l <
Lﬁ ‘ Nm 0 ©
‘ 90° Senkung fiir M6 26 o
B 1 S
o H -2 g i N
o617 @ © 9 © [ ©
2 ‘ 1\ 3 | ®
150 150
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Lineareinheiten

mechanik

Verbindungswinkel Verbindungselemente
Verbindungswinkel mit plangefrasten Aufspannflachen passende Abdeckbleche
WV 1 WV2 WV 3 WV 6 WV 7 WV 8 WV 19

Verbindungswinkel WV 1 Verbindungswinkel WV 6 Abdeckblech fir WV 2

* blank

* Alu-Guss (0,2 kg)

e L71 x B75 x H71
Art.-Nr.: 209110 0010

Verbindungswinkel WV 2
e blank

* Alu-Guss (2,6 kg)

* [221 x B75 x H446
Art.-Nr.: 209110 0022

Verbindungswinkel WV 3
e blank

* Alu-Guss (5,8 kg)

* [221 x B221 x H446
Art.-Nr.: 209110 0032

* blank

* Alu, geschweifBt (13,3 kg)
* 1220 x B220 x H670
Art.-Nr.: 209110 0060

Verbindungswinkel WV 7
* blank

* Alu, geschweiBt (10,8 kg)
* 1220 x B145 x H670
Art.-Nr.: 209110 0070

Verbindungswinkel WV 8
* blank

* Alu, geschweifBt (7,4 kg)
* 1222 x B145 x H446
Art.-Nr.: 209110 0080

Verbindungswinkel WV 19
* blank

* Alu, geschweiBt (2,5 kg)
* 1150 x B221 x H300
Art.-Nr.: 209110 0190

* natur eloxiert
* Alu-Blech mit 0,8 kg
Art.-Nr.: 209110 0021

Abdeckblech fiir WV 3
* natur eloxiert

* Alu-Blech mit 1,15 kg
Art.-Nr.: 209110 0031

Abdeckblech fiir WV 6
* natur eloxiert

* Alu-Blech mit 1,8 kg
Art.-Nr.: 209110 0061

Abdeckblech fiir WV 7
* natur eloxiert

e Alu-Blech mit 1,5 kg
Art.-Nr.: 209110 0071

Abdeckblech fiir WV 8
* natur eloxiert

* Alu-Blech mit 1 kg
Art.-Nr.: 209110 0081

MECHANIK
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Lineareinheiten

Verbindungswinkel Verbindungselemente

yueyoouw

LOCh b||d Lochbild VORNE Lochbild UNTEN
. . @ 50 alle Bohrungen
Verbindungswinkel WV 1 065 o
L71xB75xH71 mm o = O Lo &
8 | o\ 3¢ |lo o—o
| || o \ || o)
o o)l b & 0 5
50 40
50
Lochbild
Verbindungswinkel WV 2
L2271 xB 75 xH 446 mm
*37,5r Lochbild VORNE Lochbild UNTEN
b 000 000000000 0 0 0 o ©o 000000 o0 |
—9—9:______0_6 _______ 0O 0 e—6—6 0 0 -o—6—of E[ ______ QO O O—FH—"0H6— _:
: O 0 O O O 00O OO OO O 0 O 0 O of _0_73_6_6_6_0__0__?__:
alle Bohrungen @ 6,5 im Raster 25 mm J37,5«
Lochbild
Verbindungswinkel WV 3 1125
150
—— 37,5 —— 37,5
L 221 x B 221 x H 446 mm B B K
}_6_2_0_2_0_2_0_0__0_ o 0 0 0o o ¢ o '_Le_o__._o_g_% [
|___o_3_o_<?_o___o_o_ O 0 0 0 o A o |__o_3__3_o_ o S
I o o O ©O o O O o O o O | o o /O o
| |
! o O o 0O O O O O O o o O O ! o O o O O
I o ) o o : : o \ o o I o y o N o O O
| | 90>
| o o o o o o o o | o 0O o o o
I o _0O o o o o_0O o_ 9o o I 0O O O o o o
L e e R e e B pliphptelplaleinphobuboly
o 0O o 0O O O O O O O O O O O | 0O 0O 0 0O 0O 0 O O
112.5 Lochbild VORNE Lochbild UNTEN
337.5 J alle Bohrungen @ 6,5 im Raster 25 mm

made by isel’ Lineareinheiten | MECHANIK m



Lineareinheiten

=4 Verbindungswinkel Verbindungselemente
c
5| Lochbild
< Verbindungswinkel WV 6
E L 220 x B 220 x H 670 mm Lochbild VORNE Lochbild UNTEN
1L RN
Lochbild

Verbindungswinkel WV 7
L 220 x B 145 x H 670 mm

2125 50 = ) )
Lochbild VORNE Lochbild UNTEN
m o o [ % o o ___ o ___ o oo 00 0o oo
Pateeets Pty RS -
: o o o [e] @ su§ p— _:—
Sl BN I NN U 4
!__5____3____3____3 ______________ Fo0~ 90 ~ 60 06 |
—162,5 L 100 J 50 ~—37,5
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Lineareinheiten

Energiefiihrungskette Q)
Energiefiihrungskette 3 Anschlusselemente E .
* VE 1 Stlicka 1 m flir E-Kette 3 o~
Art.-Nr.: 219204 1000 * mit Zugentlastung
e VE 1 Satz
Art.-Nr.; 219205 0002
38 38
- 21 - ‘ 21 |-
60.5 .
MaBzeichnung = .20 L ofes2 O
e | o o
Energiefihrungskette o7& i F T ©+210/%0 W—T ©
* i E— s s —
Gewindestreifen / Gleitmutter
Bild 4 Gewindestreifen Gleitmutter Spezial-
M®6 (ohne Abbildung) 2 x M6 (Bild 2) Winkelgleitmutter
_ e verzinkt e verzinkt 3 x M6 (Bild 3)
Bild 3 e Ra 50 mm e VE 50 Stiick e verzinkt
e VE3St.alm Art.-Nr.: 209002 0004 e VE 25 Stiick
Art.-Nr.: 209011 Art.-Nr.: 209022 0003
Gleitmutter Winkelgleitmutter Gleitmutter
M6 (Bild 1) 2 x M6 (Bild 4) M5 (ohne Abbildung)
e verzinkt e verzinkt e verzinkt
e VE 100 Stiick e VE 25 Stiick e VE 20 Stiick
S . Art.-Nr: 209001 0005 Art.-Nr: 209021 0003 Art.-Nr.: 209006 0001
Anbausatze
Gasdruckfeder-Anbausatz Gasdruckfeder-Anbausatz
* Hub 220 mm e Hub 300 mm
* 490er Nennldnge ¢ 690er Nennldnge
Art.-Nr.: 216450 0001 Art.-Nr.: 216451 0001
. Endschalter- Endschalter-
e Anbausatz Anbausatz LES 6
fir LES 4 « fiir auBenliegende Endschalter
* fir auBenliegende Endschalter * Reduzierung des Verfahrweges
* Reduzierung des Verfahrweges um ca. 40 mm
um ca. 40 mm Art.-Nr.: 216460 0003
Art.-Nr.: 216460 0001
Endschalter- Montageset fiir Sperrluft
\ Anbausatz LES 5 * fiir LES4 - LES6
« fiir auBenliegende Endschalter Art.-Nr.: 216460 0006
Endschalter auBenliegend * Reduzierung des Verfahrweges
um ca. 40 mm
Art.-Nr.: 216460 0002
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